Моделирование объектов. Идентификация объектов управления.
Задача.

Экспериментальным путем сняты переходные характеристики h(t) двух объектов управления (рис. 1). 
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Рис. 1. Переходные характеристики объектов управления.

Определить методами графоаналитической обработки:

- свободную составляющую решения h(t) каждого из объектов;

- вынужденную составляющую решения h(t) каждого из объектов; и

- модели каждого из объектов в виде передаточной функции W(s) каждого из объектов.
